Ubersicht: Gegentiberstellung der GréRen zur Beschreibung von Translation und Rotation

Translation Rotation

Grofl3e Formelzeichen Einheit GroR3e Formelzeichen| Einheit
Masse m kg Massentragheitsmoment J kg m?
Weg S m Winkel ¢ rad
Zeit t S Zeit t S
Kraft F N Moment M Nm
Federkonstante c Nm? Drehfederkonstante Cy Nm
Geschwindigkeit V=s ms* Winkelgeschwindigkeit w=¢ st
Beschleunigung a=s m s? Winkelbeschleunigung a=§¢ s
NEWTONS 2. Axiom F=ms N (analog) M=Jd Nm
Arbeit, Energie W=Fs N m Arbeit, Energie W=M, ¢ N m
Leistung P=Fv Leistung P=M;, w W
kinetische Energie T==mv? N m kinetische Energie T =%J w’ N m
(p(;):r:;jerlllg)Energle U=mgh N
Impuls p=mv kgms™® | Drehimpuls L=J ¢ kg m? s’
Kraftsto3 | =F At Nm DrehstoR H=M A4t Nms
Zug-/Druckfeder F=cs N Drehfeder M, =c; ¢ N m
Federenergie ==cs’ N m Drehfederenergie U= % c, ¢ N m

Anm.: Vektoren und vektorielle Zusammenhé&nge wurden nur fir die Betrdge dargestellt.







