2.2.8 Freiheitsgrad und Zwangsbedingungen

Anzahl der starren Korper in der Ebene n [(j=1,...,n)

Freiheitsgrad des/der Koérper(s) in der Ebene f

Anzahl der Ausgangskoordinaten (z. B. X;, y;, ¢) P |3n

Anzahl der Bewegungsgleichungen Kk

Anzahl der (zeitabhangigen) Zwangsbedingungen Z

Reduzierter Freiheitsgrad f, 3N .2

Anzahl der verallgemeinerten Koordinaten q, P,

Anzahl aIIer_unbekannten Bindungskrafte (Lager-, Stab-, b

Gelenk-, Reibungskrafte)

Anzahl der Unbekannten u b+ p,
=b+3n-z

Anzahl der nicht gefragten Bindungskrafte g

Reduzierte Anzahl der Unbekannten U [b+p,—g

Reduzierte Anzahl der erforderlichen Bewegungsgleichungen |k, |=b+3n-2z-g




